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Wersja z manualnym mocowaniem kofa

Artiglio Master JOLLY

kwintesencja technologii beztyzkowej “Leva la Leva”
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Wersja ,AUTOMATIC” z pneumatycznym mocowaniem kota

Od 2001 roku zostata wprowadzona nasza technologia "Leva la leva". Wiele firm w po$piechu,
aby nas dogoni¢ zaprezentowato wtasne rozwigzania.

Nazwali te technologie "bez dzwigni" lub "automatyczny uktad dzwigni". Prawdg jednak jest,

ze nikt nie byt w stanie skopiowa¢ naszej opatentowanej technologii "Leva la leva" z systemem
"SMART Corghi System".

Istotng réznicg miedzy technologig Corghi a innymi technologiami jest fakt posiadania

patentu na ten system gtowicy.

Glowica ta :

- nigdy nie dotyka obreczy, w kazdej fazie pracy

- anuluje wszelkie napiecia na oponie podczas jej demontazu/montazu.

Artiglio Master Jolly posiada te technologie w swej istocie i oferuje go w dobrej cenie.

Doskonata synteza pomiedzy testowang konstruktywnie jakoscig , unikalnymi rozwigzaniami
technologicznymi a konkurencyjng ceng stanowi idealne urzadzenie, ktére od 2001 roku
zagwarantowato naszym klientom przewage technologiczng.

Ta doskonata technologia pozostaje z uptywem czasu.

NIE WSZYSTKIE ROZWIAZANIA ,LEVA LA LEVA” sg takie same! - My jesteémy tego swiadomi.



kwintensencja technologii beztyzkowej “Leva la Leva”

Nikt nie byt w stanie skopiowa¢ naszej technologii

w kazdej fazie pracy, dzieki statej odlegtosci
miedzy narzedziem a obreczg

podczas demontazu/montazu,
dzieki synchronizowanej pracy gtowicy monterskiej z ruchem kota
S3 to istotne réznice miedzy technologig Corghi ‘
a innymi produktami .
e

Zobacz wideo

Montazownica zagwarantowafa naszym klientom przewage technologiczna,
ktora pozostata nieporownywalna z upfywem czasu.



© PanNEL sSTEROWANIA

Ergonomiczny i wielofunkcyjny panel sterowania
z wyswietlaczem, ktory umozliwia elektroniczne
ustawienie $rednicy obreczy oraz

uzyskanie pozycjonowania narzedzi pracy

w szybki, praktyczny i bezpieczny sposob.

Panel jest podzielony na trzy odrebne obszary
pracy co sprawia, ze jest tatwiejszy
w obstudze dla operatora.

+ Dynamiczne zbijaki sktadajg sie z dwéch sprezonych
ze sobg dyskow. Promieniowe usytuowanie dyskéw
utatwia automatyzm montazownicy,
ktéry jest w stanie zapobiec nieprawidtowemu
recznemu ustawieniu przez operatora.

* Kontrolowana penetacja (Patent Corghi)
Precyzja, szybkos¢ i powtarzalno$¢ sg zagwarantowane
przez opatentowany system zbijakéw oraz perfekcyjnie
zsynchronizowane z ruchem dwoch dyskow.

SZYBKA PROCEDURA DEMONTAZU

* Szybka procedura demontazu
z uzyciem tylko jednego
dysku zbijaka.




o MOCOWANIE KOEA

WERSJA Z MANUALNYM MOCOWANIEM KOLA

Bezpieczne, tatwe i uniwersalne mocowanie kota,
Osiowy stot montazowy zapewnia szybkie
mocowanie pozwalajgc na jednoczesne
zbijanie kota po obu stronach,

bez koniecznosci obracania samego kota.
Stata wysokosc¢ robocza (nie dotyczy kot
odwrotnych) zostata zoptymalizowana

dla operatora pod katem ergonomii dla
wszystkich typow kot.

Nowy, jeszcze szybszy
i bardziej uniwersalny system
MOCOWANIA KOtLA

W wersji "AUTOMATIC" jest trzeci
pedat. Wcisniety zwalnia mechanizm
blokujgcy centrowania stotu montazowego.
W pozycji spoczynkowej system
zaciskania jest normalnie aktywny.
Pedat jest uzywany podczas
pozycjonowania i mocowania kota

na stole montazowym, i zwalniany gdy
praca zostata wykonana.




e URZADZENIE DOCISKOWE STOPKI OPONY

* Regulacja wysokosci roboczej
+ Idealne do opon RFT - Run Flat, niskoprofilowych

- Standard we wszystkich wersjach

0 ERGONOMIA

Stata pozycja i wysoko$¢ pracy.
Pedaly i panel sterujacy
usytuowane po jednej stronie
dla wygodniej pracy.
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o PODNOSNIK KOtA

Podnosnik pozwala na
usytuowanie kota na stole
montazowym bez wysitku.
(Opcja)




WERSJE

ARTIGLIO MASTER JOLLY

z manualnym
mocowaniem kota

ARTIGLIO MASTER JOLLY

‘AUTOMATIC”
Z pneumatycznym
mocowaniem kofa

STANDARDOWE AKCESORIA
WERSJA Z MANUALNYM MOCOWANIEM KOLA

GRS

WERSJA “AUTOMATIC”
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Zestaw systemu T.I.
801260961

Flansza do k6t odwrotnych
8-11100039

POLECANE AKCESORIA

Flansza do kot nieprzelotowych TPM-02 urzadzenie do sprawdzania
(dla wersji z manualnym mocowaniem kota) dziatania czujnikow TPMS
8-11100087 0-51100502

Flansza do kot nieprzelotowych Przesuwna klamra dociskowa stopki opony
(dla wersji “AUTOMATIC”) 8-11100120
8-11100038




DANE TECHNICZNE

Zakres obstugiwanych kot

Srednica obreczy 12" + 26"
Maksymalna $rednica kota 1100 mm (*)
Maksymalna szeroko$¢ kofa 360 mm (14")

Rodzaj obstugiwanych kot
Stot monterski

Mocowanie kota

standardowe, niskoprofilowe, Run Flat

System obrotowy 2 biegowy
Moment obrotowy 1100 Nm
Predkos¢ obrotowa 7-18 rpm
Zbijaki

Zakres zbijakow 18"

Maksymalny rozstaw zbijakow 450 mm
Nacisk zbijakow 7600 N
Podnosnik kota

Naped pneumatyczny
Maksymalny ciezar kota 85 kg
Zasilanie

Jednofazowe 1Ph

Jednofazowe 1Ph (alternatywne)
Sprezone powietrze

Ciezar maszyny

Wymiary opakowania (L x P x H)

Ciezar z opakowaniem

1814 mm

1134 mm

WYMIARY

1494 mm

230V - 0,98 kW 50 Hz
110V - 0,98 kW 60 Hz
8 + 9,5 bar (min.)
400 kg (T.I. = 415 kg)
1240 x 1500 x 1840
440 kg (T.I. = 455 kg)

* w zaleZznoéci od wymiaroéw obreczy

1904 mm
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